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=Eltra EMI 22 Elo

— sensing technology ENCODER INCREMENTALE
MAGNETICO
C“US
PRINCIPALI CARATTERISTICHE
Gli encoder della serie EMI trovano applicazione nei sistemi di controllo
di motori elettrici, nel settore marino, nella lavorazione di metallo,
legno, carta, vetro, marmo e in generale nel campo dell’automazione
industriale.
- Dimensioni compatte
- Assenza di contatto fisico tra encoder e albero motore
- Resistenza ad alte temperature
- Elevata risoluzione
- Alto grado di protezione IP
_ - Velocita di funzionamento elevata
:‘E’ - Eccellente robustezza meccanica
Lt - Semplicita di montaggio
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CODICE DI ORDINAZIONE
EMI 22 A 100 S 5 P 6 S 10 P R . XXX
SERIE. . VARIANTE
encoder incrementale EMI © . i XXXvariante particolare del Cliente
DIMENSIONE DIREZIONE DI USCITA
mm 22 : i Aassiale
'TIP[l R radiale
flangiatura tipo A in alluminio A TIPO DI USCITA
flangiatura tipo A in alluminio anodizzato AY P uscita cavo (lunghezza standard 0.5 m)
RISOLUZIONE VELOCITA DI ROTAZIONE MAX
(solo potenze di 2) pprda 2 a 2048 10 10000 rpm
ppr10/20/25/40/50/80/100/125/200/ GRADO DI PROTEZIONE
250/400/500 SIP67
N.B.: per disponibilita impulsi contattare direttamente i
Nostri Uffici DIAMETRO FORO
IMPULSO DI ZERO S el
senza !mpu:so g! 7ero ; 99.52 mm (3/8”)
con impulso di zero 10 mm
TENSIONE DI A“ME“EAVZ'[?C"E INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
P push-pull
~ L line driver
o™
=
(NS}
76
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EMI 22 uscita cavo assiale

Risoluzione : fino a 2048 ppr Diametro foro finoa 10 mm

_Tensione di 5VDC +10% Grado di protezione : IP 67 (IEC 60529)
alimentazione Velocita di
Assorbimento 100 mA rotazione max 10000 rpm

avuoto -0 MAMax
Shock : 50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)
Corrente di ibpaio s 9.
carico max 15 mA per canale Vibrazioni : 10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)

Schema segnali

2.45 0,05

Ain anticipo su B con rotazione in verso orario
(vista albero)

EMI 22 uscita cavo radiale

19
11.5

15.7

Materiale corpo
Materiale custodia

alluminio EN-AW 2011
alluminio EN-AW 2011

ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI

Configurazione push-pull Materiale .\, vinio EN-AW 2011
elettronica di uscita line driver RS422 portamagnete
i Temperatura di o °
Fﬂ%‘.‘ﬁﬁﬂﬁ:;’,{ 205 kHz funzionamento ~40° - +125°C
Precisione =+ 0.35° max _ Temperaturadi  ,co  gron
Compatihilita EC 61000-6-2 nagazzuamosty
elettromagnetica IEC 61000-6-3 Peso 30¢
B Tolleranze di
montaggio ., 5 (assiale)
Connessioni portamagheta =02 sl
Funzione Push pull Line driver (per garantire prestazioni
+VDC 1050 1050 elettriche ottimali)
oV nero nero
Ch. A verde verde
Ch. A- / marrone
Ch.B giallo giallo
Ch. B- / arancione
Ch.Z blu blu ~
Ch. Z- / bianco g
— shield shield b
b J info@ b wwwl.eglg.iés- 2eltgr‘::l@selztra.it —
www.gamb.com.es / info@gamb.com.es —
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ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI

| EMI38F/6

sensing technology

PRINCIPALI CARATTERISTICHE

EMI 38 [0

ENCODER INCREMENTALE
waanerico | C€

C“ us

’EMI 38, grazie alla tecnologia magnetica con cui & realizzato, trova
utilizzo in applicazioni particolarmente gravose come, ad esempio,
macchine per la lavorazione del marmo e del vetro, nel settore marino e
in generale nell’automazione industriale. Inoltre grazie alle dimensioni
compatte trova impiego in tutte quelle soluzioni in cui I'ingombro deve

essere minimo.

- Risoluzione fino a 2048 ppr

- Varie configurazioni elettroniche disponibili

- Temperatura di funzionamento fino a +100°C
- Uscita cavo radiale

- Grado di protezione fino a IP 66

CODICE DI ORDINAZIONE

EMI 38 F 1024 Z 5 L 6 X 6 PR . XXX

SERIE
encoder incrementale :
magnetico EMI

DIMENSIONE
mm 38 :

TIPO
con molla F
con piolino antirotazione G

RISOLUZIONE

(solo potenze di 2) pprda 2 a 2048
ppr10/20/25/40/50/80/100/
125/200/250/400 /500

N.B.: per disponibilita impulsi contattare direttamente i
Nostri Uffici

IMPULSO DI ZERO
senza impulso di zero S
con impulso di zero Z

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

(solo con elettronica L) 5V DC 5

(solo con elettronica Lo PC) 8 ... 24 V DC 8/24
5..28VDC 5/28

. VARIANTE
XXX variante particolare del Cliente

- TIPO DI USCITA
i PR uscita cavo radiale con pressacavo
¢ (lunghezza standard 0,5 m)

VELU.BITI\ DI ROTAZIONE MAX
33000 rpm (con grado di protezione IP66)
6 6000 rpm (con grado di protezione IP64)

GRADO DI PROTEZIONE
XIP 64
SIP 66

DIAMETRO FORO

6 mm

8 mm

9mmg 9,52 (3/8")
10 mm

INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
P push-pull

PC push-pull protetto (AEIC-7272)

L line driver
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EMI 38 F EMI 38 G
@ 52
46 475 @ 395
@ hole H7.x 15 36 73] D hole HZx 1§ 36 73
7] 3
e ;
[ 1| m ’ \
T L SE JY@ ) 3
—i [ o O Q N M3 @
< . S
4 7 S N & Oy %—8‘—
- 285 2M3 LI_2&5
[struzioni di montaggio EMI38F Istruzioni di montaggio EMI38G
Accoppiare Ialbero encoder con I'albero motore 1. Fissare il piolino antirotazione nella flangia motore
Fissare la molla alla flangia motore senza bloccarla 2. Accoppiarel’alberoencoderconl’alberomotore, facendoinmodoche

il piolino sia inserito nella cava presente nella parte anteriore

Ruotare per trovare la fasatura

1
2
3. Fissare I'albero encoder tramite I'apposita ghiera
4
5

Bloccare la molla

Diametro foro
Grado di protezione
Velocita di
rotazione max

Carichi ammessi
sull’albero

Shock§

Vibrazioni
Materiale corpo
Materiale albero
Materiale custodia
Cuscinetti

Vita cuscinetti

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

g6/8/9,52/10 mm

IP64 (IEC 60529)
IP 66 (IEC 60529)

6000 rpm
3000 rpm con grado di protezione IP66

5N (0.5 kp) assiali
5N (0.5 kp) radiali

50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)

10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)
alluminio EN-AW 2011

acciaio inox 1.4305 / AISI 303
alluminio verniciato

2 cuscinetti a sfera

10° rivoluzioni

-25° ... +100°C
-25° ... +85°C
100 ¢

140429
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dell’encoder (mantenere una distanza minima di 0,5 mm da

fondo cava).

3. Fissare I'albero encoder tramite I'apposita ghiera

Risoluzione

Tensione di
alimentazione
Assorbimento a vuoto

Corrente di
carico max

Configurazione
elettronica di uscita

Frequenza di
utilizzo max

Direzione di conteggio

Precisione

Compatibilita
elettromagnetica -

fino a 2048 ppr

5VDC +10%
5..28VDC +5%

8... 24V DC = 5% (con protezione inversione)

80 mA max
15 mA per canale

push-pull
line driver HTL / RS422

205 kHz

A'in anticipo su B con rotazione in

verso orario (vista albero)
+ 0.35° max

IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-4

Funzione Push pull Line driver

+VDC rosso r0sso
oV nero nero

Ch.A verde verde

Ch. A- / marrone

Ch.B giallo giallo

Ch. B- / arancione
Ch.Z blu blu

Ch. Z- / bianco
= shield shield

www.eltra.it - eltra@eltra.it é
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ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI

EMI 40 A

sensing technology

PRINCIPALI CARATTERISTICHE

EMI 40 &g

ENCODER INCREMENTALE —
waenemico | C €

C“ us

’EMI 40, grazie alla tecnologia magnetica con cui & realizzato, trova
utilizzo in applicazioni particolarmente gravose come, ad esempio,

macchine per la lavorazione del marmo e del vetro, nel settore marino e
in generale nell’automazione industriale. Inoltre grazie alle dimensioni
compatte trova impiego in tutte quelle soluzioni in cui I'ingombro deve

essere minimo.

- Risoluzione fino a 2048 ppr

- Varie configurazioni elettroniche disponibili

- Temperatura di funzionamento fino a +100°C
- Uscita cavo assiale e radiale

- Grado di protezione fino a IP 66

CODICE DI ORDINAZIONE

EMI 40 A1024Z 5 L 6 X 6 P R . XX

SERIE
encoder incrementale
magnetico EMI

DIMENSIONE
mm 40 :

TIPO
flangia di fissaggio g 20 mm A

RISOLUZIONE

(solo potenze di 2) pprda 2 a 2048
ppr10/20/25/40/50/80/100/
125/200/250 /400 /500

N.B.: per disponibilita impulsi contattare direttamente i
Nostri Uffici

IMPULSO DI ZERO
senza impulso di zero S
con impulso di zero Z

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

(solo con elettronica L) 5V DC 5

(solo con elettronica Lo PC) 8 ... 24 V DC 8/24
5..28VDC5/28

. VARIANTE
¢ XXX variante particolare del Cliente

DIREZIONE DI USCITA
i Aassiale
i R radiale

TIPO DI USCITA
P uscita cavo con pressacavo (lunghezza standard 0.5 m)

VELOCITA DI ROTAZIONE MAX
33000 rpm (con grado di protezione IP66)
6 6000 rpm

GRADO DI PROTEZIONE
X 1P 64
SIP 66

DIAMETRO FORO
Amm
6 mm

INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
P push-pull

PC push-pull protetto (AEIC-7272)

L line driver
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EMI 40 A uscita cavo radiale

450

[

*1P66 + 7Tmm

35 * _gl10

f

D

48.6

39.5
Pshaft g
20 hl/

27.5

Diametro foro
Grado di protezione

Velocita di
rotazione max

Carichi ammessi
sull’albero

Shock

Vibrazioni

Materiale corpo
Materiale albero
Materiale custodia
Cuscinetti

Vita cuscinetti

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

g 4/6mm

IP 64 (IEC 60529)
IP 66 (IEC 60529)

6000 rpm
3000 rpm con grado di protezione IP66

5N (0.5 kp) assiali
5N (0.5 kp) radiali

50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)

10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)
alluminio EN-AW 2011

acciaio inox 1.4305 / AISI 303
alluminio verniciato

2 cuscinetti a sfera

10° rivoluzioni

-25° ... +100°C

-25° ... +85°C
100 g

140429

www.gamb.com.es / info@gamb.com.es / 93 252 91 82

© Copyright 2014 Eltra S.p.a. Uni le. Tutti i diritti di f

alle specifiche descritte nelle presenti schede prodotto. Per le note applicative e per le condizioni generali di vendita consultare il sito internet www.eltra.it.

EMI 40 A uscita cavo assiale

B 42

@ 30

*IP66 + 7mm

91_35* _210

f
!

D

@ 39.5
Plshaftg
20 hy

Risoluzione

Tensione di
alimentazione
Assorbimento a vuoto

Corrente di
carico max

Configurazione
elettronica di uscita

Frequenza di
utilizzo max

Direzione di conteggio

Precisione

Compatibilita
 IEC 61000-6-4

elettromagnetica

fino a 2048 ppr

5VDC +10%
5..28VDC+5%
8 ...24V DC = 5% (con protezione inversione)

80 mA max
15 mA per canale

push-pull
line driver HTL / RS422

205 kHz

Ain anticipo su B con rotazione in
verso orario (vista albero)
+0.35° max

IEC 61000-6-2

Funzione Push pull Line driver

+V DC rosso r0sso
oV nero nero
Ch.A verde verde

Ch. A- / marrone
Ch.B giallo giallo

Ch. B- / arancione
Ch.Z blu blu

Ch. Z- / bianco
<+ shield ‘ shield
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ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI
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sensing technology

PRINCIPALI CARATTERISTICHE

EMI 55

ENCODER INCREMENTALE —
waanerico | C€

B“ us

Gli encoder della serie EMI trovano applicazione nei sistemi di controllo

di motori elettrici, nel settore marino, nella lavorazione di metallo,
legno, carta, vetro, marmo e in generale nel campo dell’automazione

industriale.

- Dimensioni compatte

- Assenza di contatto fisico tra encoder e albero motore
- Resistenza ad alte temperature

- Elevata risoluzione

- Alto grado di protezione IP

- Velocita di funzionamento elevata

- Eccellente robustezza meccanica

- Semplicita di montaggio

CODICE DI ORDINAZIONE

EMI 55 A 512 Z 5/28 P 10 X 10 P R . XXX

SERIE
encoder incrementale EMI =
DIMENSIONE :
mm 55
TIPO

flangiatura tipo A in alluminio A
flangiatura tipo A in alluminio anodizzato AY

RISOLUZIONE

(solo potenze di 2) pprda 2 a 2048
ppr10/20/25/40/50/80/100/125/200/
250/ 400/ 500

N.B.: per disponibilita impulsi contattare direttamente i
Nostri Uffici

IMPULSO DI ZERO
senza impulso di zero S
con impulso di zero Z

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

(solo con elettronica L) 5V DC 5

(solo con elettronica Lo PC) 8 ... 24 V DC 8/24
5..28VDC 5/28

. VARIANTE
XXX variante particolare del Cliente

DIREZIONE DI USCITA
i Aassiale
i R radiale

TIPO DI USCITA
P uscita cavo con pressacavo (lunghezza standard 0.5 m)
M12 uscita connettore M12

(5-pin, elettronica P) (8-pin, elettronica L)

VELOCITA DI ROTAZIONE MAX
10 10000 rpm

GRADO DI PROTEZIONE
X 1P 64
SIP67

DIAMETRO FORO PORTAMAGNETE
6 mm

8 mm

99.52 mm (3/8”)

10 mm

INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
P push-pull

PC push-pull protetto (AEIC-7272)

L line driver

www.gamb.com.es / info@gamb.com.es / 93 252 91 82
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EMI 55 uscita cavo radiale

N.3@3.2

22

EMI 55 uscita M12 radiale

@ 55

42

¢
N ol o
R lTe)
/‘&‘&
S
C\l‘ N

32

i -

[19)
o
(@]
+
@ 1 Ol0.05[ A
© .
— ® LO|
! i ol
@ 35 H7

Risoluzione : fino a 2048 ppr

5VDC +10%

Tensione di 5 28VDC+ 5%

alimentazione

8...24V DC = 5% (con protezione inversione)

Assorbimento a vuoto 100 mA max

Corrente di
carico max

Schema segnali

15 mA per canale

Ain anticipo su B con rotazione in verso orario
(vista albero)

Elettronica per ' push-pull
segnali incrementali : line driver HTL / RS422

Frequenza di 905 kHz

utilizzo max

Precisione ' + 0.35° max

Compatibilita | IEC 61000-6-2
elettromagnetica “|EC 61000-6-4

Funzione

0 Volt
+ Vdc
Ch.A
Ch.B
Ch.Z
Ch.A-
Ch.B-
Ch.Z-

Colorazioni cavo 00nn(e5t_t;irne)M12 CDHn(%t_t;irne)MU

nero 4 1
10ss0 | 2 ‘ 7
verde 3 6
giallo 1 4

blu 5 2
marrone / 5
arancione / 3
bianco / 8
shield / /

140430
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Diametro foro
portamagnete

Grado di protezione
Velocita di
rotazione max
Shock

Vibrazioni
Materiale corpo |
Materiale custodia

Materiale
portamagnete

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

Tolleranze di
montaggio i

EMI 55 uscita cavo assiale

38.1
29

55
O
15

EMI 55 uscita M12 assiale
425

135

NE

finoa 10 mm

IP 64 (IEC 60529)
IP 67 (IEC 60529)

10000 rpm

50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)

10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)
alluminio EN-AW 2011

alluminio verniciato

alluminio EN-AW 2011

-25° ... +125°C con 5V DC
-25° ... +100°Ccon 5..28VDC/8 ... 24V DC

-25° ... +85°C

150 g

+ (0.2 mm (assiale)
+ 0.1 mm (radiale)

Connettore M12 (5-

(vista frontale)

® O
®@®

@ @
® Q)
@ ® ®)
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ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI

| EMIB3A/D

sensing technology

PRINCIPALI CARATTERISTICHE

’EMI 63, grazie alla tecnologia magnetica con cui & realizzato, trova
utilizzo in applicazioni particolarmente gravose come, ad esempio,
macchine per la lavorazione del marmo e del vetro, nel settore marino e
nelle applicazioni in cui sono richieste elevate temperature di esercizio.
Inoltre grazie al diffuso sistema di fissaggio trova largo impiego
nell’automazione industriale.

- Risoluzione fino a 2048 ppr

- Resistenza alle vibrazioni fino a 10 G e agli shock fino a 50 G
- Grado di protezione fino a IP 66

- Range di temperatura di funzionamento da -25° ... +100°C

CODICE DI ORDINAZIONE

EMI63A/D &0

ENCODER INCREMENTALE —
waanerico | C€

C“ us

EMI 63 A1024Z 5 L 8 X 6 P R . XX

SERIE
encoder incrementale :
magnetico EMI

DIMENSIONE
mm 63 :

TIPO
flangia sincrona ¢ 31.75 mm A
flangia quadra centraggio g 31.75 mm D

RISOLUZIONE

(solo potenze di 2) pprda 2 a 2048
ppr10/20/25/40/50/80/100/125/200/
250/400 /500

N.B.: per disponibilita impulsi contattare direttamente i
Nostri Uffici

IMPULSO DI ZERO
senza impulso di zero S
con impulso di zero Z

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

(solo con elettronica L) 5V DC 5

(solo con elettronica Lo PC) 8 ... 24 V DC 8/24
5..28VDC5/28

. VARIANTE
XXX variante particolare del Cliente

DIREZIONE DI USCITA
i Aassiale
i R radiale

TIPO DI USCITA
P uscita cavo con pressacavo (lunghezza standard 0.5 m)
M12 uscita connettore M12

(5-pin, elettronica P) (8-pin, elettronica L)

VELOCITA DI ROTAZIONE MAX

33000 rpm

6 6000 rpm

N.B.: con grado di protezione S 3000 giri MAX

GRADO DI PROTEZIONE
XIP 64
SIP 66

DIAMETRO ALBERO
6 mm

8 mm

99.52 mm (3/8”)
10 mm

INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
P push-pull

PC push-pull protetto (AEIC-7272)

L line driver

www.gamb.com.es / info@gamb.com.es / 93 252 91 82
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Risoluzione

Tensione di
alimentazione

Assorbimento

a vuoto

Corrente di

carico max

Schema segnali
Configurazione
elettronica di uscita

Frequenza di
utilizzo max

Precisione

Compatibilita
elettromagnetica |

fino a 2048 ppr

5VDC +10%
5..28VDC +5%
8...24V DC = 5% (con protezione inversione)

100 mA max

15 mA per canale

Ain anticipo su B con rotazione in verso orario
(vista albero)

push-pull

line driver HTL / RS422

205 kHz

+0.35° max

IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-4

Diametro albero
Grado di protezione

Velocita di
rotazione max
Shock

Vibrazioni

Materiale corpo
Materiale albero

Materiale custodia
Cuscinetti

Vita cuscinetti

Temperatura di

g6/8/9,52(3/8")/10 mm
IP 64 (IEC 60529)

IP 66 (IEC 60529)

6000 rpm

50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)

10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)
alluminio EN-AW 2011

acciaio inox 1.4305 / AISI 303
alluminio EN-AW 2011

2 cuscinetti a sfera

10° rivoluzioni

funzionamento 22 - +100°C
Temperatura di . .
immagazzinamento 2> -~ +85°C
Peso 350 g
; - Connettore M12 - Connettore M12
rutne - Slrmzonen e (8-pin)
0 Volt nero A ;
+ Vdc r0sso 9 -
Ch.A verde 3 :
HEB giallo 1 )
Ch.Z blu 5 )
Ch. A - marrone / :
Ch.B - arancione / ;
Ch.Z- bianco / :
= shield / |

Connettore M12 (5-pin)
(vista frontale)

ORO,
@®®

sono esclusivi e riservati. Eltra si riserva di apportare senza preawviso eventuali modifiche

Connettore M12 (8-pin)
(vista frontale)

® @
® @
@ ® ®)
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ENCODER INCREMENTALI MAGNETICI

ETMR

sensing technology

PRINCIPALI CARATTERISTICHE

L’ encoder magnetico rotativo ETMR rappresenta, con solo 11 mm di
ingombro assiale, una soluzione compatta, robusta, affidabile e, grazie

all’ elevato grado IP & adatta nelle applicazioni gravose.

- Risoluzione max 4096 ppr

- Uscite di tipo line driver / push pull

- Fissaggio albero con Star-ring

- Velocita max 8000 rpm

- Grado di protezione IP 67

- Temperatura di funzionamento: -20° ... +85°C

CODICE DI ORDINAZIONE

ETM R 4096 S 5

SERIE
encoder incrementale :
magnetico ETM

TIPO
standard R

RISOLUZIONE
(solo potenze di 2) ppr da 64 a 4096

IMPULSO DI ZERO
senza impulso di zero S

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

(solo con elettronica L) 5V DC 5

(solo con elettronica Lo PC) 8 ... 24 V DC 8/24
5..28VDC5/28

INTERFACCIA ELETTRONICA DI USCITA
push-pull P

push-pull protetto (AEIC-7272) PC
line driver L

L

ETMR &
ENCODER INCREMENTALE MAGNETICO '
ce

C“US

S 8

PR . XXX

. VARIANTE

: - XXX variante particolare del Cliente
. TIPO DI USCITA
i PR uscita cavo radiale con pressacavo
¢ (lunghezza standard 1.5 m)

VELUCITI\ DI ROTAZIONE MAX
88000 rpm

GRADO DI PROTEZIONE
SIP 67

DIAMETRO FORO

9mm

9.52 mm (3/8”)

10 mm
11 mm
14 mm
19 mm
21 mm
24 mm
28 mm

N.B.: per disponibilita contattare direttamente i nostri uffici
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Albero ¢ 9/9,52/10/11/14/19 per anello magnetico ¢ 41,2mm
Albero ¢ 21/24/28 per anello magnetico g 48mm

Consigli per il montaggio del magnete

anello di
tolleranza
albero
[ motore
JEI
i
[ !
=
Lm

Tolleranze meccaniche
<* hKe

=

i

140430

anello magnetico
portamagnete

min dm + 3 mm

Come installare I'encoder

N.B.: non colpire assolutamente I'anello magnetico con oggetti rigidi per evitare

danneggiamenti o rotture dello stesso e tenere I'anello magnetico lontano da campi

magnetici per evitare alterazioni della magnetizzazione.

- Infilare I'anello di tolleranza (N) sull’albero motore (M) e spingerlo in battuta.

- Infilare di seguito il magnete (0) e spingere anch’esso in battuta, esercitando una
lieve pressione esclusivamente sulla superficie in acciaio del portamagnete.

Risoluzione ' da 64 a 4096 ppr (solo potenze di 2)

Tensione di
alimentazione

Assorbimento
avuoto

Corrente di
carico max

Configurazione
elettronica di uscita

Frequenza di
utilizzo max

Errore di linearita
Compatibilita |
elettromagnetica i

5VDC +10%
5..28VDC+5%

40 mA max

20 mA per canale

line driver
push-pull

350 kHz

0,25° max

IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-4

8 ...24V DC = 5% (con protezione inversione)

Diametro foro
Grado di protezione

Velocita di
rotazione max

Shock
Vibrazioni

Materiale
portamagnete
Tolleranze di
montaggio
Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

19/9.52/10/11/14/19/21/24/28 mm

IP 67
8000 rpm

assiale: = 1 mm
radiale: £ 0,1 mm

-20° ... +85°C
-25° ... +85°C
200 g

50 G, 11 ms (IEC 60068-2-27)
10 G, 10 ... 2000 Hz (IEC 60068-2-6)

acciaio inox 1.4305 / AISI 303
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Funzione Push pull Line Driver

+VDC rosso rosso
oV nero nero

Ch.A verde verde

Ch. A- / marrone

Ch.B giallo giallo

Ch. B- / arancione

Ch.Z blu blu

Ch. Z- / bianco
= shield shield
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